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1. Identification du Laboratoire

	مختبر الأنظمة الكهربائية و القيادة من بعد
	إسم المخبر

	 Intitulé du Laboratoire 
	Laboratoire des systèmes Electriques et Télécommande 

	 Acronyme du labo
	LabSET

	 Faculté ou Institut
	Faculté des Sciences de l’Ingénieur 

	 Etablissement
	Université  Saad  Dahlab  de Blida,Route de Soumaa, BP 270, Blida

	 Adresse électronique
	labset_blida@yahoo.fr

	 Site web ou URL
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Année d’Agrément :
	25 juillet 2000
	Tel : 025 433 850
	Fax : 025 433 850

	 Localisation physique :
	Département d’Electronique, rez de chaussée + 1er  étage

	 Superficie Totale
	            200 m2
	Bureaux :     100              m2
	Ateliers :       100    m2


2. Directeur du Laboratoire

	 Nom & Prénom 
	SALHI Hassen
	Grade : Maître de conférences A

	 Fonction administrative
	Enseignant  chercheur 
	

	 Adresse Electronique
	labset_blida@yahoo.fr

	 Home page  
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Nomination : N° Arrêté 
	                                               07
	Date : 06 Janvier 2010

	 Nombre Equipes :
	05
	Nbre Chercheurs : 39
	Nbre Personnel soutien : 0

	 Localisation physique :
	Département d’Electronique, rez de chaussée 

	 URL/www.nasr-dz.org
 
	 Voir CD


3. Présentation du Laboratoire

	 Description succincte : 
          Le laboratoire des Systèmes Electriques et Télécommande (LabSET) a été créé en 2000 pour soutenir les activités de recherche/développement au niveau du département d'électronique de la faculté des sciences de l'ingénieur de l'USD Blida par :

· L'acquisition de matériels scientifiques appropriés et la proposition de thèmes et de projets d'actualité.
· La promotion  de la formation par la recherche et l'encadrement des nouvelles filières 
· L'établissement des liens entre l'université et le tissu industriel environnant
La composition initiale du laboratoire SET est de cinq  équipes de recherche:
· Commande et diagnostic des machines électriques

· Télécommunications mobiles

· Caractérisation et simulation des systèmes électriques photovoltaïques

· Contrôle avancé

· Contrôle et diagnostic des réseaux électriques


	Objectifs de recherche scientifique et de développement technologique :

1)  Commande et diagnostic des machines électriques: 

- Contrôle et diagnostic du moteur à induction, synthétisation des Techniques de commande .

2)  Télécommunications mobiles:
- Caractérisation du canal radio, configuration MIMO4G, développement de la circuiterie des systèmes radio, Systèmes d'information et de communication
- Aspect protocolaire de sécurité des réseaux comme support pour l'information.

             - Télésurveillance des réseaux de distribution électrique

3)  Caractérisation et simulation des systèmes électriques PV :
- Intégration des modules PV nouvelles génération dans le bâtiment : 

  alimentation en électricité et conditionnement ,  pompage PV  de l'eau

- Mini centrales et centrales PV autonomes et connectées au réseau BT, 

  système hybride de génération PV microréseau , Lois et  Normes

4)  Contrôle avancé:
- Modélisation et identification de systèmes complexes, Elaboration de stratégies

  de commande de systèmes complexes

5)  Contrôle et diagnostic des réseaux électriques:
- Stabilité dynamique des réseaux électriques, Application des réseaux de 

  neurones à l'étude du fonctionnement des réseaux.

- Influence des machines sur la stabilité des réseaux électriques, Effets de la

  réglementation sur le contrôle des réseaux électriques.

- La sécurité des réseaux électriques


	Thèmes mis en œuvre :

1st. Réseaux électriques

2nd. Moteurs à induction

3rd. Contrôle avancé

4th. Caractérisation et simulation des systèmes de génération d'énergies renouvelables:
5th. Echanges de données numériques sur canal radio

6th. Interférences électromagnétiques (EMI, EMC)

7th. Instrumentation intelligente

	Mots-Clés :

Réseaux électriques, Moteurs électriques, CAO, Contrôle, Identification, Onduleurs, Propagation radio, Wifi, Wimax, Bluetooth, Mobilité haut débit, fibres optiques, Réseaux de neurones, Logique floue, Algorithmes génétiques, Intelligence Artificielle, Compatibilité électromagnétique, EMI, Energie renouvelable, centrales PV, pompage PV, électrogénératrice éolienne, Capteurs, acquisition de données, microsystèmes


	Objectifs atteints (recherche, formation, autres): 
Préambule :

  Les activités des laboratoires sont souvent sanctionnées par une production de travaux scientifiques et/ou pédagogiques.  La plupart des objectifs fixés par chaque équipe de notre laboratoire ont été atteints comme le témoignent le nombre de publications  et de communications ( nationales et internationales ) ainsi que le nombre de thèses de doctorat  et de magister soutenues depuis le dernier bilan présenté en 2008.

   
 Dans la suite, on présentera un résumé  succinct des travaux accomplis par chaque équipe du laboratoire.

     Equipe 1 : Commande et diagnostic des machines électriques

   
 Cette équipe a procédé à l'expérimentation des techniques d’identification des paramètres de la machine asynchrone étudiés auparavant en utilisant les observateurs d’état.

   Les résultats obtenus sont très encourageants et méritent d’être implémentés en pratique.

     Equipe 2 : Télécommunications mobiles

    
Les projets de cette équipe ont porté sur la sécurité des réseaux informatiques et de télécommunication, la conception de circuiterie radio fréquence, l’étude des sous-systèmes radio émetteur/récepteur ainsi que le suivi des nouvelles normes concernant la radio mobile cellulaire telles que le GSM, UMTS, WiFi,….

   Les résultats obtenus sont très satisfaisants et méritent d’être poursuivis.

    Equipe 3 : Caractérisation et simulation des systèmes électriques ( PV )

  
 Cette équipe a étudié les systèmes PV hybrides ( diesel et connectés au réseau BT).

 Le choix et la mise en place de sites expérimentaux et de méthodologie d’étude ont été adoptés. Dans ce cadre, une centrale photovoltaïque a été commandée et une  station météorologique a été installée au niveau du pavillon 15 au sein de l’Université de Blida .

L'exploitation des données fournies par ces équipements en plus des équipements déjà installés        ( mini-centrale), mérite d'être poursuivie.
   Equipe 4 : Contrôle avancé

   
Cette équipe a poursuivi l'étude des techniques de contrôle des systèmes complexes déjà entamées , notamment les méthodes méta-heuristiques ( algorithmes génétiques, réseaux de neurones , algorithmes de fourmis, etc.). Les applications sont variées : commande du cap d’un ballon dirigeable , commande d’un bras manipulateur et diagnostic de générateurs d'électricité.
   
Les résultats obtenus sont encourageants.

   Equipe 5 : Réseaux électriques

   L’objet des travaux de cette équipe est l’étude et le contrôle des systèmes de transport de l’énergie électrique. Au cours de la période 2009-2011 , ces travaux ont porté sur la compensation de l'énergie réactive par l'optimisation multi objective.



	Difficultés rencontrées :

·   Manque de locaux pour les chercheurs 
·   Absence de personnels administratifs et techniques de soutien

·   Lourdeur des procédures administratives pour l'acquisition des équipements scientifiques
·   Lourdeur des procédures administratives pour l'aménagement et l'octroi de locaux
· Retard dans la répartition du budget de fonctionnement
·  Manque d'un statut équilibrant les activités de recherche et de pédagogie au sein de l'université



4. Présentation des Equipes



	Titre de l’Equipe1 
	Commande et diagnostic des machines électriques

	 Acronyme éventuel :
	CDME

	 Home page  Equipe
	Laboratoire 130 R.C département électronique

	 Localisation physique :
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Nom - Chef d’équipe

	BOUNEKHLA M’hamed
	Grade: Professeur

	Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors

	 Nom & Prénom
	Sexe
	Age
	Dernier diplôme
	Grade
	Spécialité
	Structure de rattachement

	BOUNEKHLA M’hamed
	M
	59
	Dr d’état
	PR
	Machines
	U.S.D Blida

	FERDJOUNI   Abdelaziz
	M
	51
	Dr d’état
	MCA
	Electronique
	U.S.D Blida

	BOUDISSA     El Ghalia
	F
	46
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	Brahimi           Nouzha           
	F
	38
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	EL MERRAOUI Khadidja
	F
	37
	Magister
	MAB
	Electronique
	U.S.D Blida

	CHIKHI Med    Lazhar
	M
	58
	Ingénieur
	MAB
	Electronique
	U.S.D Blida


	 Titre de l’Equipe2 
	Télécommunications mobiles

	 Acronyme éventuel :
	TMob

	 Home page  Equipe
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Localisation physique :
	Laboratoire 282  1er étage département électronique

	 Nom - Chef d’équipe
	BENSEBTI      Messaoud
	Grade : Professeur

	Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors

	Nom & Prénom
	Sexe
	Age
	Dernier diplôme
	Grade
	Spécialité
	Structure de rattachement

	BENSEBTI      Messaoud
	M
	49
	PhD
	PR
	Télécom.
	U.S.D Blida

	ANOU         Abderrahmane
	M
	46
	Dr d’état
	MCA
	Electronique
	U.S.D Blida

	DJEBBARI        Mustapha
	M
	55
	Dr d’état
	MCA
	Télécom.
	U.S.D Blida

	MEHDI             Mérouane
	M
	39
	Doctorat
	MCB
	Electronique
	U.S.D Blida

	AMIROUCHE   Nesrine
	F
	35
	Doctorat
	MAA
	Télécom.
	U.S.D Blida

	ZINE                  Leïla
	F
	39
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	BERSALI          Mehdi
	M
	47
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	AIT-SAADI       Hocine
	M
	37
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	ZAIR                  Samir
	M
	40
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	BAHIHE          Mohamed
	M
	31
	Magister
	MAB
	Télécom.
	U.S.D Blida


	Titre de l’Equipe3 
	Caractérisation et simulation des systèmes électriques PV

	 Acronyme éventuel :
	CSSEpv

	 Home page  Equipe
	Laboratoire 130 R.C département électronique

	 Localisation physique :
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Nom - Chef d’équipe
	HAMIDAT   Abderrahmane
	Grade : DR

	Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors

	Nom & Prénom
	Sexe
	Age
	Dernier diplôme
	Grade
	Spécialité
	Structure de rattachement

	HAMIDAT Abderrahmane
	M
	53
	Doctorat
	DR
	Sciences
	CDER, Alger

	SALHI Hassen
	M
	59
	PhD
	MCA
	Contrôle
	U.S.D Blida

	NADJEMI Omar
	M
	60
	Dr Ing.
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	ALIANE Ahcène
	M
	52
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	CHEGGAGA  Nawel
	F
	35
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida


	Titre de l’Equipe4
	Contrôle avancé

	 Acronyme éventuel :
	CntrlA

	 Home page  Equipe
	Laboratoire 140 R.C département électronique

	 Localisation physique :
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Nom - Chef d’équipe
	KARA    Kamel
	Grade : MCA

	Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors

	Nom & Prénom
	Sexe
	Age
	Dernier diplôme
	Grade
	Spécialité
	Structure de rattachement

	GUESSOUM     Abderrezak
	M
	59
	PhD
	PR
	Contrôle
	U.S.D Blida

	KARA                  Kamel
	M
	44
	Dr d’état
	MCA
	Controle
	U.S.D Blida

	HADJ SADOK    M’hamed
	M
	52
	Dr d’état
	MCA
	Controle
	U.S.D Blida

	KAZED              Boualem
	M
	53
	Dr Ing
	MAA
	Contrôle
	U.S.D Blida

	BENOUARED   Abdelhalim
	M
	52
	Magister
	MAA
	Contrôle
	U.S.D Blida

	TAYEB CHERIF Med R.
	M
	62
	Dr 3 cycle
	MAA
	Electroniques
	U.S.D Blida

	BENAKKI     Abdelhakim
	M
	54
	Magister
	MAA
	Electroniques
	U.S.D Blida

	REDAD       Tounes
	F
	37
	Magister
	MAA
	Electroniques
	U.S.D Blida

	 KAOULA        Ikram
	F
	35
	Magister
	MAA
	Electroniques
	U.S.D Blida

	 FAS              Mohamed L.
	M
	34
	Magister
	MAB
	Electroniques
	U.S.D Blida

	 AÎT MESSAOUD       Lysa
	F
	35
	Magister
	MAB
	Electroniques
	U.S.D Blida

	 DHORBANE        Douadi
	M
	40
	Magister
	MAA
	Electroniques
	U.S.D Blida

	MELBOUS     Abdelkader
	M
	45
	Magister
	MAA
	Electronique
	U.S.D Blida

	KOUCHIH       Djillali
	M
	45
	Magister
	MAB
	Electrotech.
	U.S.D Blida


	Titre de l’Equipe5 
	Contrôle et diagnostic des réseaux électriques

	 Acronyme éventuel :
	CDRE

	 Home page  Equipe
	Laboratoire 140 R.C département électronique

	 Localisation physique :
	http://www.univ-blida.dz/systelectrique.html

	 Nom - Chef d’équipe
	SALHI   Hassen
	Grade : MCA

	Liste exhaustive des membres de l’équipe par grade en commençant par les séniors

	Nom & Prénom
	Sexe
	Age
	Dernier diplôme
	Grade
	Spécialité
	Structure de rattachement

	SALHI              Hassen
	M
	59
	PhD
	MCA
	Contrôle
	U.S.D Blida

	KARA               Kamel
	M
	44
	Dr d’état
	MCA
	Controle
	U.S.D Blida

	BELAZZOUG  Messaoud
	M
	39
	Magister
	MCB
	Réseaux et HT
	U.S.D Blida

	BENZINEB       Omar
	M
	49
	Magister
	MCB
	Electronique
	U.S.D Blida

	MISSOUM      Tedjeddine
	M
	53
	Magister
	MAA
	Réseaux
	U.S.D Blida

	BENNILA      Noureddine
	M
	48
	Magister
	MAA
	Contrôle 
	U.S.D Blida


4.1. Expérience et compétences des Equipes du laboratoire          VISIBILITE
  
	a) Publications Internationales (1 par ligne en donnant obligatoirement le lien vers la revue /’URL)

	1
	M.S. Lazeregue; H. Salhi; M. Tadjine.

« Analytical and neuro-fuzzy modelling for fault detection and identification for non-linear systems: application to robot manipulator », Archives of Control Sciences, volume 19 (LV), N° 3, pages 245-270, 2009. http://acs.polsl.pl/index.php?mode=2&show=41#355

	2
	A.Hamidat, B.Benyoucef. Systematic procedures for sizing photovoltaic pumping system using water tank storage,  Energy Policy, volume 37 (2009), pp : 1489-1501.  http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0301421508007519

	3
	Boudissa E, Bounekhla M: “A Real-coded Genetic Algorithm applied to induction machine parametric Identification trough an output error”. MEDJMC,Vol.6, N°3, 2010, http://www.medjmc.com/

	4
	M. BELAZZOUG, M. BOUDOUR, FACTS location and size for reactive power system compensation through the multi-objective optimization, Archives of Control Sciences, Volume 20(LVI), No. 4, 2010, pages 473–489 ,  http://acs.polsl.pl/index.php?mode=2&show=46

	5
	S. Ould-Amrouche, D. Rekioua, A. Hamidat. Modelling photovoltaic water pumping systems and evaluation of their CO2 emissions mitigation potential. Applied Energy 87 (2010), pp: 3451–3459
http://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0306261910002060

	6
	Melbous A., Y. Tami, A. Guessoum and M. Hadj Sadok, “UAV Controller Design and Analysis using Sliding Mode Control,” Journal of Automation & Systems Engineering, JASE Volume 4, Issue 1, (March 2010), http://jase.esrgroups.org/issue2010.htm

	7
	A. Maddi, A. Guessoum, D. Berkani, “Applying Model Reference Adaptative Controller for Lateral Motion of Aircraft”, American Journal of Applied Sciences, 7(2): 235-240, 2010, ISSN 1546-9239,© 2010 Sciences publications,http://scipub009.tempdomainname.com/archive_ajassp/issue-ajas

	8
	O. Benzineb, H. Salhi, M. Tadjine,M.S Boucherit and M.E.H. Benbouzid,

‘A PI/Backstepping Approach for Induction Motor Drives Robust Control’International Review of Electrical Engineering, Vol5, N°2, Part A, April 2010 . http://www.praiseworthyprize.com/IREE-latest/IREE_vol_5_n_2.html

	9
	O. Benzineb, M. Tadjine, M.S Boucherit and M.E.H. Benbouzid,

 ‘Proportionnal-Integral/Backstepping control High-gain Observer for Induction 

  Motor Drives’, Electromotion, vol 17, N°2, June 2010 . http://electromotion.utcluj.ro/contents.htm

	10
	M.L. Fas, S. Filali, B. Kazed, “ Robust Constrained Predictive Control using a dual Youla Parameterisation “,To be appear in  An International Journal of Optimization and Control : Theories & Applications (IJOCTA), Vol. 1, n. 2, 2011. http://www.ijocta.com/

	11
	M.L. Fas, S. Filali, B. Kazed, “ Robustification of a Generalised Predictive Control under LMI constraints setting using a dual Youla-Kučera Parameterisation “, International Review of Automatic Control (I.RE.A.CO.), Vol. 4, n. 4, Juillet 2011, http://www.praiseworthyprize.com/ireaco.htm

	12
	O. Benzineb, F. Taibi, M.E.H. Benbouzid , M.S Boucherit ,M. Tadjine  ‘Multicell Converters Hybrid Sliding Mode Control’, IREMOS, vol 4, Part A, Aout 2011 , http://www.praiseworthyprize.com/iremos_latest.html

	b) Publications Nationales des équipes (1 par ligne en donnant obligatoirement le lien vers la revue / URL)

	1
	A.Y. Kadri, A. Hamidat. Compensation partielle et globale du réseau électrique BT à l’aide de l’énergie solaire photovoltaïque, Revue des Energies Renouvelables, ISSN 1112-2242, Vol. 12, N°3 (2009), pp.433 – 447.  http://cat.inist.fr/?aModele=afficheN&cpsidt=22217087

	2
	


	..
	



	c) Communications Internationales des équipes (1 par ligne en donnant le lien vers l’URL de la conf.)

	1
	F. YKHLEF, H. AIT SAADI & A. GUESSOUM, “Improved Fast Recursive Least squares Transversal Filters for Adaptive Tracking of Time-Variant Systems”, International Conference on Microelectronics, IEEE 2009, Morocco. http://ieeexplore.ieee.org/xpl/periodicals.jsp

	2
	H. AIT SAADI, T. DAMERDJI, F. YKHLEF & A. GUESSOUM « Réduction du PAPR en Minimisant l’Energie d’Ecrêtage pour un Système Multiporteuse OFDM», SETIT 2009 5th international conference: sciences of electronic, technologies of information and telecommunications Tunisia.  http://www.setit.rnu.tn/programme.pdfSimilar 

	3
	F. YKHLEF, F. YKHLEF, H. AIT SAADI et A. GUESSOUM « annulation d’écho acoustique et suppression de bruit pour les communications mains-libres » SETIT 2009 5th international conference: sciences of electronic, technologies of information and télécommunications Tunisia.

	4
	Melbous A., Hadj Sadok M., Guessoum A., ’Fuzzy Control Navigation of Small Autonomous Blimp,’ International Conference on Systems and Information Processing, ICSIP’09, May 2 -4,2009, Guelma, Algeria 

	5
	K. Kara, M. L. Hadjili, K.E.Hemsas & T. Missoum.

“Predictive Control Using Neural Networks” 

IEEE-IECON 2009, the 35th annual conference of the IEEE industrial electronics society, November 3-5, 2009, Porto, Portugal. www.fe.up.pt/iecon2009/

	6
	A. Maddi, A. Guessoum, D. Berkani, “Using Linear Quadratic Gaussian Optimal Control for Lateral Motion of Aircraft”, WCSET 2009:World Congress on Science, Engineering and Technology, January 28-30, 2009, Dubai, United Arab Emirates, pages: 285 - 289. http://www.waset.org/programs/Dubai09.pdf

	7
	H. Belmili, N. Matidji, O. Badaoui, S. Attoui, O. Nadjemi. Sizing a photovoltaic/wind Hybrid System. IVème Congrès international sur les énergies renouvelables et l’environnement, CERE’2009, 19 -21 Mars 2009, Monastir Tunisie.

	8
	M.Bounekhla  A. Ould Aissa , A. Taieb, K. El Merraoui, E. Boudissa “ Using two structures approaches to estimate induction machine parameters ” European Conference on Power Electronics and Applications (EPE 2009), Barcelona 8-10 September 2009.

	9
	Kamel Kara, «  Control of Robotic Manipulator Using Neural Network Based Predictive control », 17th IEEE International Conference on Electronics, Circuits and Systems (ICECS 2010), 12-15/12/ 2010, Athens, Greece. http://www.icecs2010.org/

	10
	I. Kaoula, B. Kazed, "Séparation des signaux EEG par la méthoded’Analyse en Composantes Indépendantes via l’algorithme FASTICA " Third international Conference, E-Medical Systems, 12-14 May 2010, Fes, Morocco. http://www.setit.rnu.tn/E-medisys/Proceeding.pdf

	11
	M.L. Fas, S. Filali, “ Hinf optimal predictive control and disturbance attenuation “, dixième  conférence internationale des Sciences et des Techniques de l’Automatique, STA’2010, Décembre 2010, Sousse, TUNISIE.

	12
	A.MESSAI, A.MELLIT, A. GUESSOUM, H. MEKKI,  ‘FPGA implementation of an intelligent Maximum Power Point Tracker for Photovoltaic Panel’ ; The 5th international symposium on hydrocarbons & chemistry; May the 23rd to 25th ,2010 : Université M’hamed bouguara de Boumerdès.

	13
	Hamidat, A.Y. Kadri, O.Nadjemi. Effect of dispersed generation on low voltage grid. International Conference on Electrical Engineering, Electronics and Automatics, ICEEA’10, Bejaia, 2-3 November 2010.

	14
	K. Amokrane, D. Rekioua, A Hamidat. Performance of A Photovoltaic Pumping System Destined To Supply Drinking Water. International Conference on Electrical Engineering, Electronics and Automatics, ICEEA’10, Bejaia, 2-3 November 2010.

	15
	M. BELAZZOUG, M. BOUDOUR, FACTS Placement Multiobjective Optimization For Reactive Power System Compensation » IEEE xplore Digital library, Digital Object Identifier: 10.1109/SSD.2010.5585557, 2010.

	16
	A. Kifouche, A. Ferdjouni, K. EL Merraoui and A. Taib  “Fault detection and parameter estimation using optimal Kalman filter” 1st  International Symposium on Environment Friendly Energies in Electrical Applications (EFEEA'10), Ghardaia, 2-4 November, 2010, Algeria

	17
	Mohamed Laid Hadjili, Kamel Kara, "Modeling and control using Takagi-Sugeno fuzzy models", The first Saudi International Electronics, Communications and Photonics Conference (SIECPC' 11) April 23-26, 2011, Riyadh, Saudi Arabia. http://www.kacst-siecpc.org/

	18
	O. Benzineb, H. Salhi, M. Tadjine, M.S Boucherit and M.E.H. Benbouzid, ‘Induction Motor Robust Control by Means of a PI/Backstepping Approach and a High-gain Observer’, ICIEM’10, May 9-10, Batna, 2010.

	19
	O. Benzineb, D.Boukhetala, M. Tadjine, M.S Boucherit,M. Benbouzid,and D.Diallo, ‘Commande Robuste Tolérante aux défauts d’un moteur Asynchrone’,  ICIEM’10, May 9-10, Batna, 2010.


	20
	B. Beltran, M. Benbouzid, T.Ahmed-Ali, O.Benzineb, ‘ Commande par modes glissants d’ordre supérieur et observateur grand gain de la génératrice asynchrone double alimentation d’une éolienne’, Nancy  2-4 Juin,  France, CIFA 2010


	21
	O. Benzineb, H. Mekki, D. Boukhetala, M. Tadjine, M.S Boucherit, ‘Implicit fault Tolerante Control Technique Based Backstepping: Application to Induction Motor’, ICEE’10, Oct 11-13, Batna, 2010.

	22
	O. Benzineb, K Benmansour, M. Tadjine, M.S Boucherit and M.E.H. Benbouzid,‘Sliding Mode Sensorless Induction Motor Drives for Electrical Vehicule Drive’, EFEEA’10 2-4 Nov. 2010, Ghardaia,

	23
	O. Benzineb, M. Tadjine, M.E.H. Benbouzid, and Demba Diallo, ‘A Backstepping – based fault tolerant control Approach for Induction Motor Drives ’In Proceedings of the 2011 PIERS (Progress in Electromagnetics Research Symposium), Marrakech (Morocco), March 20-23, 2011.

	24
	M.Djebari, A. Anou, M. Behih, N. Amrouche, L. Zine « RLC Network Synthesis of the Optoelectronic Conversion of Photodiodes », SETIT 2011 IEEE: sciences of electronic, technologies of information and telecommunications Sousse 12 13 May  2011 Tunisia.

	25
	F. Ykhlef, W. Benzaba, M. Bensebti  " Simultaneous Spectral and Duration Modifications of Speech for Hearing Impaired Listeners, Intenational Workchop on information Technologies and Communication, Wotic 11"  Casablanca 13 15 Octobre 2011.


	d) Communications nationales ( 1 par ligne en donnant le lien vers l’URL.)

	1
	M.BENBAGHDAD, M.BENSEBTI, “Car noise canceling AFA, RLS and NS-FRLS adaptative algorithms”,  ISPA’09, 19-21 october 2009, Mostaganem, Algeria

	2
	F.YAKHLEF, M.BENSEBTI,W.BENZABA,L.BENDAOUIA “A new method for Time-Frequency modification of Speech Signal Using a Combining CM Pseudo-QMF-Bank & SOPLA Algorithm for Listeners with Hearing Impairment”,  ISPA’09, 19-21 october 2009, Mostaganem, Algeria

	3
	Tidjani Nawel, Hadj Sadok M., Guessoum A., Salhi H., ‘Modélisation floue des actions de contrôle de la quantité de PAC dans un processus d’épuration des eaux’, Troisième journée scientifique sur le traitement et la réutilisation des eaux, Université Saad Dahlab de Blida, 13 Mai 2009

	4
	A.Y. Kadri, A. Hamidat. Connecting impact of the PV mini-power on voltage and load of LV network. The 3rd International Conference on Electrical Engineering, ICEE’09. Algiers, 19-21 Mai 2009.

	5
	A.Y. Kadri, A. Hamidat. Impact de la Compensation Partielle Photovoltaïque sur le Réseau BT, Quatrième Conférence Internationale sur l’Electrotechnique, ICEEL’09, 10-11 novembre 2009, USTO, Oran. 

	6
	A. Ould Aissa, M.Bounekhla, A. Taieb, K. El Merraoui, E. Boudissa“ Proposition d’une structure PSO. Application à l’identification paramétrique de la machine asynchrone ” CGE’06,13-14 avril 2009 EMP Bordj El Bahri,  Algérie

	7
	K. El Merraoui, A. Ferdjouni, A. Taieb, A. Ould Aissa“Diagnostic du moteur à induction triphasé à l’aide d’un observateur à grand gain ” CGE’06,13-14 avril 2009 EMP Bordj El Bahri,  Algérie

	8
	M.S Lazregue, H. Salhi, A. Guessoum, M. Tadjine “ Modélisation des défauts d'un robot et surveillance des défauts capteurs” 7eme édition de la conférence sur le génie électrique (CGE’07,12-13 avril 2011), EMP Bordj El Bahri,  Algérie , www.emp.edu;dz

	9
	Tidjani Nawel,  Guessoum A., M.W. Naceur ‘Modélisation de la phase de coagulation-floculation par la méthode ARMA dans le domaine du traitement des eaux’, Quatrième journée scientifique sur le traitement et la réutilisation des eaux, Université Saad Dahlab de Blida, 15 Juin  2011.

	10
	Lysa Ait Messaoud , Rachid Mansouri, Maamar Bettayeb, "H∞ Optimized Rational Approximations of Fractional Order systems using Particle Swarm Optimization", 2ème Conférence Nationale sur les Systèmes d’ordre Fractionnaire et leurs Applications, SOFA’11. Laboratoire de Conception et Conduite des Systèmes de production, Mouloud MAMMERI University of Tizi-Ouzou, Algeria. Octobre 2011


	e) Ouvrages
 ou participation à la rédaction d’un ouvrage

	
	

	
	

	
	


	f) Brevets
 

	
	

	
	

	
	


	g) Expérience dans les projets et programmes de recherche

	Intitulé du Programme (CNEPRU, AUF, CRDI, UE..)
	Années
	Organisme

	J200420060012
	2009 - 2010
	CNEPRU

	J200420060019
	2009 - 2010
	CNEPRU

	J200420070013
	2009 - 2010
	CNEPRU

	J200420080002
	2009 – 20106 - 2011
	CNEPRU

	F00420060001
	2009
	CNEPRU

	F00420090024
	2010- 2011
	CNEPRU

	J200420100036
	2011
	CNEPRU

	J0200420100015
	2011
	CNEPRU

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	h) Dissémination : Avez-vous organisé pour le grand public (enfants et adultes) :
	Oui
	Non

	a. Séminaires 
	
	

	b. Visites scientifiques
	
	

	c. Vulgarisations scientifiques 
	
	

	d. Caravanes scientifiques
	
	


4.2. Formation liée aux thèmes de recherche du laboratoire
             
	a) Mémoires de magister soutenus

	Num :1

	Nom & Prénom de l’étudiant
	Kaibiche Lynda

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 16 Nov 2011 , USDBLIDA

	
	Rapporteur
	KARA Kamel

	
	Intitulé du titre de magister
	Commande prédictive à modèle neuronal

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :2

	Nom & Prénom de l’étudiant
	BERKANI Leîla

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 15 Nov 2011,  USDBLIDA

	
	Rapporteur
	A. Hamidat / O. Nadjemi

	
	Intitulé du titre de magister
	Etude de l'électrification rurale rentable et efficace basée sur des réseaux hybrides solaires multiutilisateurs

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :3


	Nom & Prénom de l’étudiant
	BOUALLAGA Rabah

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 14 Oct 2011,  USD BLIDA

	
	Rapporteur
	E. Mouacelli / B. Kazed

	
	Intitulé du titre de magister
	Etude et réalisation d'une interface multimodales d'assistance aux handicapés moteurs sur fauteuil roulant

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :4
	Nom & Prénom de l’étudiant
	BOUCHIBANE Fatima Zohra

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 22 Juin 2011,  USD BLIDA

	
	Rapporteur
	M. Bensebti

	
	Intitulé du titre de magister
	Rehaussement de la parole par la technique de la formation de voies dans un environnement réel

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num:5
	Nom & Prénom de l’étudiant
	KIFOUCHE Abdessalem

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 22 Juin 2011 , USD BLIDA

	
	Rapporteur
	A. Ferdjouni / K. El Merraoui 

	
	Intitulé du titre du magister
	Estimation conjointe des variables et des paramètres d'un moteur asynchrone

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :6
	Nom & Prénom de l’étudiant
	FODHIL Fadhila

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 18 Avril 2011 , USD,BLIDA

	
	Rapporteur
	A. Hamidat / O. Nadjemi

	
	Intitulé du titre du magister
	Performance des systèmes hybrides solaires-Diesel dans l'électrification rurale

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :7
	Nom & Prénom de l’étudiant
	AZEZDA Toufik

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 06 Avril 2011,  USD,BLIDA

	
	Rapporteur
	M. Djebari

	
	Intitulé du titre du magister
	Conception et simulation d'antennes Micro-ruban (patch) utilisant la méthode des différences finies dans le domaine temporel (FDTD)

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :8
	Nom & Prénom de l’étudiant
	TIDJANI Nawel

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 01 Juillet 2010,  USD BLIDA

	
	Rapporteur
	M. Hadj Sadok

	
	Intitulé du titre du magister
	Modélisation des actions de contrôle de la quantité de par dans un processus d'épuration des eaux

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :9

	Nom & Prénom de l’étudiant
	DJOUANE Miloud

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 29 Avril 2010 , USD BLIDA

	
	Rapporteur
	A. Guessoum / A. Benouared

	
	Intitulé du titre du magister
	Synthèse des filtres numériques en précision finie par les algorithmes génétiques

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :10
	Nom & Prénom de l’étudiant
	OULD AISSA  Ahmed

	
	Date et lieu de soutenance
	le 01 Juillet 2009,  USD BLIDA

	
	Rapporteur
	M. Bounekhla

	
	Intitulé du titre du magister
	Application de « particle swarm optimisation » pour l’identification du moteur asynchrone

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :11
	Nom & Prénom de l’étudiant
	TAIEB  Ali

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 01 Juillet 2009 , USD BLIDA

	
	Rapporteur
	M. Bounekhla

	
	Intitulé du titre du magister
	Optimisation des régulateurs flous et classiques par essaim de particules(PSO). Application à la commande vectorielle de la machine asynchrone

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :12
	Nom & Prénom de l’étudiant
	SALAH Samia

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 16 Juin 2009 , USD BLIDA

	
	Rapporteur
	A. Guessoum / H. Salhi

	
	Intitulé du titre du magister
	Application des réseaux neuroglials aux systèmes singulièrement perturbés

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :13
	Nom & Prénom de l’étudiant
	MEKKI  Hamza

	
	Date et lieu de soutenance
	  le 17 Mars 2009 , USDBLIDA

	
	Rapporteur
	H. Salhi / A. Mellit

	
	Intitulé du titre du magister
	Simulation d’un système photovoltaïque en utilisant le langage VHDL en vue de l’implémentation sur un circuit FPGA

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	Encadrement de mémoires de Master

	Num :1
	Spécialité
	Automatique

	
	Date et lieu de soutenance
	Juin et Septembre 2009, USD Blida

	
	Encadrements LabSET
	K. Kara, B Kazed, L. Aït Messaoud , O. Nadjemi

	
	Nombre de projets
	3

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :2
	Spécialité
	Automatique

	
	Date et lieu de soutenance
	Juin et Septembre 2010, USD Blida

	
	Encadrements labSET
	K. Kara, B Kazed, L. Aït Messaoud

	
	Nombre de projets
	3

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :3
	Spécialité
	Automatique

	
	Date et lieu de soutenance
	Juin et Septembre 2011, USD Blid

	
	Encadrements LabSET
	K. Kara, B Kazed, L. Aït Messaoud

	
	Nombre de projets
	6

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :4
	Spécialité
	Réseaux et télécommunications

	
	Date et lieu de soutenance
	Juin et Septembre 2011, USD Blid

	
	Encadrements LabSET
	M. Bensebti, M. Mehdi, S. Zaïr, L. Zine, M. Bersali

	
	Nombre de projets
	10

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz


	b) Thèse de Doctorat 

	Num :1

	Nom & Prénom du doctorant
	ANANE  Mohamed

	
	Date et lieu de soutenance
	04 Mai 2011, USD Blida

	
	Rapporteur
	H. Bessalah/ H. Salhi

	
	Intitulé du titre du doctorat
	Implantation matricielle du calcul intensif en virgule flottante de la division et des fonctions élémentaires

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :2

	Nom & Prénom du doctorant
	LAZREGUE Mohamed Salah

	
	Date et lieu de soutenance
	07 Février 2011 , USD Blida 

	
	Rapporteur
	H. Salhi

	
	Intitulé du titre du doctorat
	Diagnostic des fautes: Approche hybride analytique et neuroflou, application robotique

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	
	
	

	Num :3

	Nom & Prénom du doctorant
	MEHDI Merouane

	
	Date et lieu de soutenance
	22 Octobre 2010 , USD Blida

	
	Rapporteur
	M. Bensebti

	
	Intitulé du titre du doctorat
	Réseaux Bayessiens pour la détection d'intrusion dans un réseau informatique

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	
	
	


	c) Thèse de Doctorat d’Etat

	Num :1

	Nom & Prénom du candidat
	

	
	Date et lieu de soutenance
	

	
	Titre du doctorat d’Etat
	

	
	URL résumé ou version pdf
	

	

	Num :..

	Nom & Prénom du candidat
	

	
	Date et lieu de soutenance
	

	
	Intitulé du titre du doctorat
	

	
	URL résumé ou version pdf
	

	
d) Thèse d’Habilitation

	Num :1
	Nom & Prénom du candidat
	BOUCHHIDA  Ouahid

	
	Date et lieu de soutenance
	28 Février 2011 , USD Blida

	
	Titre de l’habilitation
	Etude et optimisation des performances d'onduleur monophasé et triphasé à commutation précalculée

	
	URL résumé ou version pdf
	http://www.fsibib.univ-blida.dz

	

	Num :..
	Nom & Prénom du candidat
	

	
	Date et lieu de soutenance
	

	
	Titre de l’habilitation
	

	
	URL résumé ou version pdf
	

	


4.3. Autres valorisations des activités de recherche
    
	  Prestations de services 
	

	a. Nature de l’activité
	

	b. Bénéficiaire 
	

	c. Montants en 103  DA
	

	Autres activités

	d. 
	

	e. 
	

	Manifestations Scientifiques

	f. Séminaires
	

	g. Colloques
	

	h. Conférences Nationales
	

	i. Conférences Internat.
	

	 Logiciels
	

	j. Scientifiques
	

	k. de Gestion
	


5. Equipements Scientifiques acquis
    
	5.1) Description des gros équipements scientifiques disponibles en état de marche

	

	

	

	

	

	

	

	5.2) Description des équipements scientifiques nouvellement acquis et sous garantie

	N°
	Désignation
	Coût ( DA, HT)

	1
	1    Kit 1104 CLP DSPACE ACE 
	1 155 960,00

	2
	2    moteurs triphasés 1,5 kW, 1500 tr/min, Marque Leroy Somer
	    473 000,00

	3
	2    Variateurs de fréquence triphasé, 1,5 kW, Marque Leroy Somer
	    411 400,00

	4
	2    moteurs triphasés 3 kW, 1500 tr/min Marque Langlois
	    218 680,00

	5
	2    Variateurs de fréquence triphasé, 3 kW, Marque Langlois
	    484 500,00

	6
	1    Station de travail Marque hihstation
	    960 000,00

	
	                                                                     Total (HT)
	3 703 540,00

	
	                                                                     TVA 17%
	    629 601,80

	
	                                                                     Total (TTC)
	4 333 141,80


	5.3) Etat de consommation du budget de fonctionnement par chapitre

	Chapitre et intitulé
	Consommé (DA)
	Solde (DA)

	34.01 Remboursement de frais
	
	  500 000,00

	34.02 Matériels et mobilier
	3 164 000,00
	  500 000,00

	34.03 Fournitures
	   720 000,00
	  206 000,00

	34.04 Charges annexes
	   100 000,00
	  300 000,00

	34.91 Parc automobile
	
	   

	
	
	

	Total :
	4 000 000,00
	5 506 000,00

	 73  % de consommation sur les parties du budget réparties en 2009 – 2010 


	Commentaire libre  sur le formulaire / Remarques & Suggestions

	Le formulaire actuel a subi de nettes améliorations par rapport au deux précédents, mais il est souhaitable d' élaborer un formulaire standard pour nous permettre de l'adopter dans nos bilans annuels de laboratoire et nous faciliter le transfert de son contenu d'informations pour la visibilité des données et la préparation des différents bilans demandés.
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PROCES VERBAL DU CONSEIL DU LABORATOIRE

Objet : Bilan des activités et programme prévisionnel du laboratoire

Le mardi 25 oct. 2011 s'est tenue une réunion du conseil de laboratoire LabSET pour adopter le bilan et
les prévisions de budgets triennaux.

L'ordre du jour de la réunion a porté sur:

1- Evaluation triennale 2009, 2010, 2011
2- Prévisions budgétaires triennales de fonctionnement et d'équipements 2011-2013

Les membres du CS ont proposé, vue la création récente (année 2011) de deux équipes 6 et 7
supplémentaires, de présenter le bilan 2009 — 2011 sur la base des cing anciennes équipes et d'élaborer les
prévisions 2011 — 2013 sur la base des sept équipes composantes actuelles du laboratoire. Les intitulés et les
composantes des deux nouvelles équipes crées sont:

Equipe 6: Systéme d'information et de communication (SIC) Equipe 7: Métaheuristique

Chef d'équipe: Anou Abderrahmane (MCA) Chef d'équipe: Hadj Sadok M'hamed (MCA)
Membres: Membres:

Djebbari Mustapha Guessoum Abderrezak

Amirouche Nesrine Benoured Abdelhalim

Zine Leila Dhorbane Douadi

Bahihe Mohamed Melbous Abdelkader

Apreés étude et discussions, les membres du CS du laboratoire SET ont adopté les deux dossiers de
Bilan 2009 — 2011 et de prévisions budgétaires 2011- 2013 et ont chargé O. Nadjemi ayant participé activement
4 leur synthétisation de les transmettre a la DPREP/DG-RSDT et de procéder a I'nébergement du bilan sur la
page Web du laboratoire .

Par ailleurs, les membres du CS remercient la DPREP/DG-RSDT de la confiance faite dans les chefs
d'équipes, en n'exigeant pas de déclarations signées concernant les doubles emplois de chercheurs, de
photocopies d'articles, communications et PV de soutenances et déclarent sur 'honneur que les informations
fournies dans les document de bilan et de prévision sont exactes comme ils acceptent tout controle a postériori
sur le contenu des présents bilan et prévision.

/// Blida le 25 Octobre 2011
Bounekhla M'hamed chef d'équipe / i)
’ Ayl Fid=A

Bensebti Messaoud chef d'équipe2

Hamidat Abderrahmane chef d'équipe3

Kara Kamel chef d'équipe4

r—ia
o (Sl EAEN ]
Salhi Hassen chef d'équiped /

Anou Abderrahmane chef d'équipe6

Hadj Sadok M'hamed chef d'équipe7 Q,\P?

A%






[image: image3.jpg]EXTRAIT DU PROCES VERBAL DU CONSEIL SCIENTIFIQUE DE
L’ETABLISSEMENT RELATIF A L’EXAMEN DU BILAN D’ACTIVITE DU
LABORATOIRE

Conformément a I'article 2 alinéa 10 du décret exécutif n°99-243 du 21 Rajab 1420 correspondant au 31 Octobre 1999 fixant
I'organisation et le fonctionnement des Comités Sectoriels Permanents de Recherche Scientifique et de Développement Technologique.

AVIS ET VISAS :

Intitulé du laboratoire : Laboratoire des Systémes Electriques et Télécommandes

Date: 4 [of2-l/
Signature :

Visa du Directeur du laboratoire

Avia jwlmw(v& P (;\
b s ?/<u-w.'w\ ‘@“JJ‘JW>

Avis du conseil scientifique de I'établissement de rattachement

e

Visa du conseil scientifique de I'établisseme
de rattachement

pate: 22-71. 2”'74
Signature :

=

Avis du Directeur de I'établissement de rattachement :

Visa du Directeur de I'établissement Date :
de rattachement : Signature :











� Si vous êtes inscrit dans la base de compétences du site de la DG-RSDT, � HYPERLINK "http://www.nasr-dz.org" �www.nasr-dz.org�, donner le lien qui pointe sur votre CV, sinon le créer en respectant la procédure mise en ligne.


� Dossier à remplir pour chaque équipe du laboratoire


� Si vous êtes inscrit dans la base de compétences du site de la DG-RSDT, � HYPERLINK "http://www.nasr-dz.org" �www.nasr-dz.org�, donner le lien qui pointe sur votre CV, pour les chefs d’équipes et professeur séniors, sinon le créer en respectant la procédure mise en ligne.


� Bien respecter les normes en mentionnant la webographie associée pour les publications, communications, chapitres d’ouvrage et brevet. Sinon se référer à l’exemple suivant :�Auteur1, Auteur2, “Titre de la publications “, In donner l’intitulé exacte de la revue ,  Numéro de volume Vol 41,  Numéro de la revue, pages 11,18, Editor,  ISSN:1870-4069, 2009�Donner le lien internet pour la revue ou l’abstract : � HYPERLINK "http://www.cicling.org/2009/RCS-41/217-226.pdf" �A. Gelbukh (Ed.) Advances in Computational Linguistics. Research ...� Multi-category Support Vector Machines ... www.cicling.org/2009/RCS-41/217-226.pdf





�  Auteur(s), Titre de l’Ouvrage, Editeur, ISSN, Nombre de pages, Année  - S’il s’agit d’un chapitre dans un ouvrage, donner Numéro chapitre + nombre de page


�  Auteur(s), Intitulé du brevet, Institution d’enregistrement, Année, Mot-clé, URL








- 2 -


